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1 DIE BEDIENUNGSANLEITUNG

Die Bedienungsanleitung beschreibt den gesamten Lebenszyklus des Geréts. Bewahren Sie diese Anleitung so auf,
dass sie fiir jeden Benutzer gut zuganglich ist und jedem neuen Eigenttimer des Geréts wieder zur Verfligung steht.

Wichtige Informationen zur Sicherheit.

Lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch. Beachten Sie vor allem die Kapitel ,2 Bestimmungs-
geméiBe Verwendung” und ,3 Grundlegende Sicherheitshinweise”.

> Die Bedienungsanleitung muss gelesen und verstanden werden.

1.1 Darstellungsmittel

A GEFAHR!

Warnt vor einer unmittelbaren Gefahr.

> Bei Nichtbeachtung sind Tod oder schwere Verletzungen die Folge.

A WARNUNG!

Warnt vor einer méglicherweise gefahrlichen Situation.

> Bei Nichtbeachtung drohen schwere Verletzungen oder Tod.

A VORSICHT!

Warnt vor einer méglichen Gefahrdung.

> Nichtbeachtung kann mittelschwere oder leichte Verletzungen zur Folge haben.

HINWEIS!

Warnt vor Sachschéaden.

» Bei Nichtbeachtung kann das Gerét oder die Anlage beschadigt werden.

@ bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und Empfehlungen.
@ verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung oder in anderen Dokumentationen.

» markiert eine Anweisung zur Gefahrenvermeidung.

— markiert einen Arbeitsschritt, den Sie ausfiihren miissen.

6 markiert ein Resultat.

1.2 Begriffsdefinition Produkt

Der in dieser Anleitung verwendete Begriff ,Produkt steht fiir das I/O-Modul, Typ ME24.
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2 BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Bei nicht bestimmungsgemaBer Verwendung des Typs ME24 konnen Gefahren fiir Personen, Anlagen
in der Umgebung und die Umwelt entstehen.

Das I/O-Modul Typ ME24 sammelt, wandelt und vergleicht physikalische Messdaten externer Sensoren oder
erhilt Uber die buS-Schnittstelle Schaltbefehle von biiS-Teilnehmern. Diese Messdaten oder Schaltbefehle
werden an externe Aktoren oder Uber die biiS-Schnittstelle an biS-Teilnehmern weitergegeben.

> Fiir den Einsatz die in den Vertragsdokumenten und der Bedienungsanleitung spezifizierten zuldssigen Daten,
Betriebs- und Einsatzbedingungen beachten.

Das Produkt

»> nur in Verbindung mit von Biirkert empfohlenen bzw. zugelassenen Fremdgeraten und -komponenten
einsetzen.

> nur in einwandfreiem Zustand betreiben und auf sachgerechte Lagerung, Transport, Installation und Bedie-
nung achten.

> nur bestimmungsgemaB verwenden.
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FLUID CONTROL SYSTEMS Gruhdlegehde Sicherheitshinweise

3 GRUNDLEGENDE SICHERHEITSHINWEISE

Diese Sicherheitshinweise berticksichtigen keine

= Zufélligkeiten und Ereignisse, die bei Montage, Betrieb und Wartung auftreten kdnnen.

= ortsbezogenen Sicherheitsbestimmungen, fiir deren Einhaltung, auch in Bezug auf das Montagepersonal, der
Betreiber verantwortlich ist.

A\

Allgemeine Gefahrensituationen.

Zum Schutz vor Verletzungen beachten:

» Am Produkt keine inneren oder duBeren Veranderungen vornehmen und nicht mechanisch belasten.
» Vor unbeabsichtigter Betatigung sichern.

> Nur geschultes Fachpersonal darf Installations- und Instandhaltungsarbeiten ausfiihren.

» Nach Unterbrechung der elektrischen Versorgung fiir einen kontrollierten Wiederanlauf des Prozesses
sorgen.

> Die allgemeinen Regeln der Technik einhalten.

HINWEIS!

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente oder Baugruppen.

Das Produkt enthalt elektronische Bauelemente, die gegen elektrostatische Entladung (ESD) empfindlich
reagieren. Berlihrung mit elektrostatisch aufgeladenen Personen oder Gegenstanden gefihrdet diese Bauele-
mente. Im schlimmsten Fall werden sie sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

» Die Anforderungen nach EN 61340-5-1 beachten, um die Mdglichkeit eines Schadens durch schlagartige
elektrostatische Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden.

» Elektronische Bauelemente nicht bei anliegender Versorgungsspannung beriihren.
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4 ALLGEMEINE HINWEISE

4.1 Kontaktadresse

Deutschland

Burkert Fluid Control Systems
Sales Center
Christian-Biirkert-Str. 13-17
D-74653 Ingelfingen

Tel. + 49 (0) 7940-1091 111
Fax + 49 (0) 7940 - 10 91 448
E-mail: info@de.buerkert.com

International
Die Kontaktadressen finden Sie auf den letzten Seiten der gedruckten Bedienungsanleitung.
AuBerdem im Internet unter:

www.burkert.com

4.2 Gewahrleistung

Voraussetzung fur die Gewéhrleistung ist der bestimmungsgemaBe Gebrauch des Typs ME24 unter Beachtung der
spezifizierten Einsatzbedingungen.

4.3 Informationen im Internet

Bedienungsanleitungen und Datenblatter zum Typ ME24 finden Sie im Internet unter:

www.buerkert.de



http://www.burkert.com
http://www.buerkert.de/DEU/56.html
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5 GERATEBESCHREIBUNG

Das Output-Modul des Typs ME24 konsumiert tiber die biiS-Schnittstelle die Schaltbefehle von biS-Teilnehmern,
verarbeitet und gibt diese Information an extern angeschlossene Aktoren weiter.

Das Input-Modul des Typs ME24 konsumiert die physikalischen Messdaten von externen Sensoren. Das Input-Modul
wandelt und vergleicht diese Messdaten und kommuniziert die Werte tiber die biiS-Schnittstelle an biS-Teilnehmern.

Mit dem HMIU-Modul Typ ME25 kann in Verbindung mit dem Display Typ ME21 die Grundfunktionen konfiguriert
werden. Alternativ kann dies auch tber den ,Biirkert Communicator” erfolgen.

5.1 Mogliche Kombinationen

Das I/O-Modul Typ ME24 kann nur innerhalb eines Systems in Kombination mit weiteren Modulen betrieben
werden. Fiir die Zusammenstellung eines aus mehreren Modulen bestehenden Systems wenden Sie sich an lhre
Biirkert-Vertriebsniederlassung.

Beispiel eines Systems in minimaler Kombination:

Anschlussvariante: Anschlussvariante:
Rundsteckverbinder X ME24 Klemmen fir ME24
M12 i Kabelverschraubung
1 3 2 4
6 5 7 6 5 7
Bild 1: Beispiel eines Systems: Minimale Kombination von Typ ME24 mit weiteren Modulen
Modul | Bezeichnung Typen Bestell-Nr.
Input-Modul (Anschlussvariante: Rundsteckverbinder M12) ME29 00564825
2 Input-Modul (Anschlussvariante: Klemmen) ME29 00564826
3 Output-Modul (Anschlussvariante: Buchse M12) ME29 00564827
4 Output-Modul (Anschlussvariante: Klemmen) ME29 00564828
5 Backplane fiir Typ ME24 BEF1 00564841
6 Backplane links BEF1 00564844
7 Backplane rechts BEF1 00564846

Tabelle 1: Module einer méglichen Kombination mit Typ ME24
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6 TECHNISCHE DATEN

6.1 Konformitat

Das 1/O-Modul Typ ME24 ist konform zu den EU-Richtlinien entsprechend der EU-Konformitatserklarung (wenn
anwendbar).

6.2 Normen

Die angewandten Normen, mit denen die Konformitat zu den EU-Richtlinien nachgewiesen wird, sind in der EU-
Baumusterpriifbescheinigung und/oder der EU-Konformitatserkldrung nachzulesen (wenn anwendbar).

6.3 Betriebsbedingungen

WARNUNG!

Verletzungsgefahr.

» Warmequellen vermeiden, die zur Uberschreitung des zulassigen Temperaturbereichs fiihren kénnen.

Zulassigen Temperaturen

Umgebungstemperatur:  0...+50 °C

11




Pulol::loz'bse\!m[mts Technische Daten
6.4 Mechanische Daten
Abmessungen:
7
]
S
ﬁ OO < i ()
@
111
116

@m le 0 o
Bild 2: Abmessungen
Gehausewerkstoff: Polycarbonat
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6.5 Elektrische Daten

Versorgungsspannung:  20..30 V tber die Backplane BEF1
UL-Geréte: Spannungsversorgungseinheit begrenzt auf Klasse 2

Leistungsaufnahme: <3W
Werden die Ausgénge tber buS versorgt, wird der Gesamtstrom intern auf 2 A
begrenzt: max. 48 W

Schutzart: IP65 nach EN 60529 / IEC 60529
(nur bei korrekt angeschlossenen Kabeln bzw. Steckern und Buchsen)

6.5.1 Elektrische Eigenschaften der Eingange und Ausgange

2A0, 2DO

Analogausgang AO = Stromausgang: 4...20 mA

= Galvanische Trennung

= Schutz gegen DC-Verpolung
= Aufldsung: 6 LA

» Maximale Schleifenimpedanz (bei Stromausgang 22 mA)
1350 Q bei 35V DC
850 Q) bei 24 VDC
300Qbei 12V DC

= Erkennung offene Schleife

Digitalausgang DO = Transistorausgang
= Galvanische Trennung
= Max. 2500 Hz

= Max. 0,7 A pro Kanal
Max. 1 A pro Modul

* Betriebsart (Signale):
On-Off
Schwellenwert
PWM
PFM

« Uberlasterkennung
Tabelle 2: Elektrische Eigenschaften 2A0, 2DO

13
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Typ ME24

Technische Daten

4DO PWM 20 kHz

Digitalausgang DO

= Transistorausgang: Open-Drain-Ausgang
= Max. 20000 Hz

= Max. 0,7 A pro Kanal
Max. 1,8 A, pro Modul

= Betriebsart (Signale):
On-Off
Schwellenwert
PWM
PFM

» Uberlasterkennung

Tabelle 3:

Elektrische Eigenschaften 4DO PWM 20 kHz

2Al, 2DI

Analogeingang Al

.20 mA
.20 mA
.10V
BV
.2V

= Stromeingang oder Spannungseingang:

©coook

= Galvanische Trennung
= Schutz gegen DC-Verpolung
= Erkennung offene Schleife (bei Spannungseingang)

= Eingangsimpedanz bei
Strommessung: 110 Q
Spannungsmessung: 120 kQ

Digitaleingang DI

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

= Spannungseingang: 0..35 V DC

= Galvanische Trennung

= Schutz gegen DC-Verpolung

= Frequenz: 0,5...2500 Hz

= Eingangsimpedanz ca. 3...5 kQ bei Spannung von 5..35 V

» Schaltschwelle: V, = 5..35V
Vo <2VDC

Tabelle 4:

14

Elektrische Eigenschaften 2Al, 2DI
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7 INSTALLATION

7.1 Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Installation.
> Die Installation darf nur geschultes Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durchfiihren.
> Anlage vor unbeabsichtigtem Betatigen sichern.

> Nach der Installation einen kontrollierten Wiederanlauf gewéhrleisten.

7.2 Typ ME24 auf Backplane Typ BEF1 montieren

Befestigungsschraube
(Innensechskant 2,5 mm)

1/0-Modul
Typ ME24

¥ —_k<—— Scharnier

/==

Bild 3: 1/0-Modul Typ ME24 auf Backplane Typ BEF1 montieren

Backplane
Typ BEF1

—> Scharnierteil des Typs ME24 in das Gegensttick der Backplane Typ BEF1 einfligen.

—> Typ ME24 bis zum Anschlag auf Backplane driicken.

— Befestigungsschraube anziehen (Innensechskant 2,5 mm). Maximales Drehmoment: 1 Nm.
Y Der Typ ME24 ist an die Versorgungsspannung der Backplane Typ BEF1 angeschlossen.

HINWEIS!

» Spannungsversorgung mit ausreichender Leistung verwenden.

15
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7.3 Externe Sensoren und Aktoren anschlieBen

Befestigungsschraube
(Innensechskant 2,5 mm)

Deckel
aufgeklappt

Deckel
geschlossen

Aussparung zur
Fixierung der Kabel

Offnung fiir Kabel

Anschlussklemmen

B

Bild 4: Externe Sensoren und Aktoren anschlieBen

— Befestigungsschraube am Deckel des Typs ME24 lésen (Innensechskant 2,5 mm).
—> Deckel aufklappen und abnehmen.
—> Anschlussklemmen herausziehen.

— Kabel der externen Sensoren und Aktoren durch die Offnung an der Riickseite des Deckels fiihren.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

— Adern der externen Sensoren und Aktoren an die Anschlussklemmen anschlieBen (Steckerbelegung siehe
Kapitel ,7.3.1 Steckerbelegung und Verdrahtung*).

— Anschlussklemme wieder aufstecken.

—> Deckel schlieBen und Befestigungsschraube anziehen. Maximales Drehmoment 1 Nm.

Fixierung der Kabel fiir externe Sensoren und Aktoren (Zugentlastung):

Zur Zugentlastung die Kabel mit einem Kabelbinder an der Aussparung fixieren.

16
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7.3.1 Steckerbelegung und Verdrahtung

ME24-Varianten 2A0, 2DO, f(x)

2A0/2DO/f(x)

123456789101112
1

Bild 5: Belegung 2A0, 2DO, f(x)
~
]
< 2A0, 2DO, (x)
o
N e
g Pin Steckerbelegung AuBere Beschaltung
£
a 1 +
= 20...30 V/ 2 A max. AUSGANG
§ o _ keine galvanische Trennung
g
£ 3 AO1+ + (4...20 mA) Ausgang galvanisch getrennt
kel
%3 4 AO1- — (4...20 mA) Ausgang galvanisch getrennt
©
5 5 FE Schirm
&
é 6 AO2+ + (4...20 mA) Ausgang galvanisch getrennt
(%)
2 7 AO2- - (4...20 mA) Ausgang galvanisch getrennt
S
'g: 8 DO1+ + NPN galvanisch getrennt
L
2 9 DO1- — NPN galvanisch getrennt
Lo
5 10 FE Schirm
o
o
= 11 DO2+ + NPN galvanisch getrennt
Pz
s 12 DO2- — NPN galvanisch getrennt

Tabelle 5: Belegung 2A0, 2DO, f(x)
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2A0, 2DO, f(x): 2-Leiter
4...20 mA Eingang —eoV =~ +
(am externen Instrument) T ol
&~ AO1-
4..20 mA Eingang | [= of| FE
(am externen Instrument) | [f— e 20..30 V - ol AO2+
oV < | AO2-
Digitaleingang
(am externen Instrument | |[-|—e 0V o DO1-
oder externe Last) | |+ =l FE
~ o
Q =| DO2+
g Digitaleingang ov | DO2-
g (am externen Instrument E v
-g_ oder externe Last) 20..30
§ Bild 6: AuBere Beschaltung 2A0, 2DO, f(x), 2-Leiter
[0
8
[
3
8 2A0, 2DO, f(x): 3-Leiter
[0
E _|—‘ oV
,% 4...20 mA Eingang E o
& (am externen Instrument) | (S| o -
o +— 20..30V
IS ] H w| AO1+
K}
§ ] ~| AO1-
0 4..20 mA Eingang | |-—=° 0V ol FE
o (am externen Instrument) | [S]
N + — o AO2+
© ]
5 | Le20.30V <| Ao2-
o
8 of| DO1+
= N . __I—. ov H
Z Digitaleingang | |~ of| DO1-
= (am externen Instrument) S = FE
+—e20..30V o
H = | DO2+
— =1 DO2-
Digitaleingang | oV ~
(am externen Instrument) %
1 Leo20.30V
Bild 7: AuBere Beschaltung 2A0, 2DO, f(x), 3-Leiter
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ME24-Varianten 4DO PWM 20 kHz

e e T T
EOOOOOOOOO

o

Bild 8: Belegung 4DO PWM 20 kHz
4DO PWM 20 kHz
Pin Steckerbelegung AuBere Beschaltung
20...30 V/ 2 A max. gesamt Strom
1 + . .
keine galvanische Trennung
2 DO1- Open Drain
20...30 V/ 2 A max. gesamt Strom
3 + . .
keine galvanische Trennung
4 DO2- Open Drain
20...30 V / 2 A max. gesamt Strom
5 + . .
keine galvanische Trennung
6 DO3- Open Drain
20...30 V/ 2 A max. gesamt Strom
7 + . .
keine galvanische Trennung
8 DO4- Open Drain
9 FE Schirm

Tabelle 6: Belegung 4DO PWM 20 kHz
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Pulol::loz'bse\!m[mts Installation
4DO0, (x)

Externe Last
(z. B. Ventil) . R

Digitaleingang E OD | DO1-
+

(am externen Instrument)
&0~ po2-

Externe Last OD o+
(z. B. Ventil) OD o| DO3-

Digitaleingang E OD | DO4-
+

(am externen Instrument) FE o OD ol FE

Bild 9: AuBere Beschaltung 4DO PWM 20 kHz
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ME24-Varianten 2Al, 2DI

1 2 3 45 6 7 8 9 101112

Bild 10: Belegung 2Al, 2DI
~ 2Al, 2DI
c B
has Pin Steckerbelegung AuBere Beschaltung
o
N
3 ! * 20..30 V / 2 A max. AUSGANG
& 9 _ keine galvanische Trennung
<
(0]
o
o 3 A+ +.(O/4"'20 mA,O...2/5/1OV)
g Eingang galvanisch getrennt
£ - (0/4...20 mA, 0...2/5/10 V)
= 4 All- . )
3 Eingang galvanisch getrennt
(2]
3 5 FE Schirm
=
Z 5 A2+ +(0/4...20 mA, 0...2/5/10 V)
g Eingang galvanisch getrennt
& - (0/4...20 mA, 0...2/5/10 V)
7 Al2- . !
a Eingang galvanisch getrennt
c
2 + (ON:5...35V, OFF: <2 V)
5 8 D1+ Ei .
L ingang galvanisch getrennt
L — . .
o 9 DI1— .(ON.5...35 \_/’ OFF: <2V)
N Eingang galvanisch getrennt
<
3 10 FE Schirm
o
Q . .
S 11 Do+ +'(ON.5...35 y, OFF: <2V)
z Eingang galvanisch getrennt
= - (ON:5...35V; OFF: <2 V)
12 DI2- . .
Eingang galvanisch getrennt

Tabelle 7: Belegung 2Al, 2DI
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2Al, 2DI: 2-Leiter
Analogausgang ——eO0OV = +
(am externen Instrument) + ol —
20..30V @il All+
a1 All-
Analogausgang | [- a|| FE
(am externen Instrument) | [+——e 20..30V - oll A2+
oV < || Al2-
20..30V — o|| DI+
Digitalausgang | |-——e 0V of Di-
(am externen Instrument) | |+ >l FE
~ | DI2+
8. —
- ov =1 pi2-
I N&herungsschalter \|_
g ——= 20..30 V
&
= Bild 11: AuBere Beschaltung 2Al, 2D, 2-Leiter
()
g
-
L
=3 ,
2 2Al, 2DI: 3-Leiter
3
£ ov
2 m =] +
' Analogausgang S|
2 =] N -
5 (am externen Instrument) > 20..30 V
o H wf A1+
5 | &1 All-
[ — —.
N Analogausgang S ov a| FE
w (am externen Instrument) E - ol Ao+
3 L 20.30V S| Al-
[e2]
S Digitalausgang E_I_. ol D=
z (am externen Instrument | |S| - re
= oder Naherungsschalter) | [+|—= 20..30V o
= DiI2+
Digitalausgang | [-——e OV S DI2-
(am externen Instrument | [g]
oder Naherungsschalter) | [+]
L 20.30V

Bild 12: AuBere Beschaltung 2Al, 2DI, 3-Leiter
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8 INBETRIEBNAHME

8.1 Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBem Betrieb.
Nicht sachgeméBer Betrieb kann zu Verletzungen, sowie Schaden am Produkt und seiner Umgebung fiihren.

> Vor der Inbetriebnahme gewéhrleisten, dass der Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal
bekannt ist und vollstéandig verstanden wurde.

» Die Sicherheitshinweise und der bestimmungsgemaBe Gebrauch beachten.

> Nur ausreichend geschultes Personal darf die Anlage oder das Produkt in Betrieb nehmen.

8.2 Konfiguration des Typs ME24

Die Konfiguration kann mit dem Display des angeschlossenen Systems erfolgen oder am PC mit der Software
,Burkert Communicator”.

Die Software ,Birkert Communicator* und die dazugehdrige allgemeine Beschreibung finden Sie auf der

Birkert-Homepage.

Zur Konfiguration mit der Software ,Biirkert Communicator” wird der als Zubehor erhéltliche biS-Stick
benotigt. Siehe Kapitel ,12 Zubehor".

Die Konfiguration mit dem Display des Systems finden Sie in Kapitel ,9 Konfiguration mit Display*.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017
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9 KONFIGURATION MIT DISPLAY

9.1 Kurzbeschreibung Bedienoberflache

Informationsleiste

Geréateansicht

Gerat 2Al /7 2DI

HMIU.O
Al
Betriebsart

9Al/ 2D
Temp

Betriebsart
Hﬂ 2AO / 2DO Temp

DIt
Betriebsart

Navigationsbereich

Taste auf Bildschirmrahmen

Anwendungsbereich

Benennung

Bildlaufleiste

Schaltflachen
Wechsel zur
Desktop-Ansicht
oder benutzerdefi-

4-20 mA . nierte Ansichten

30.25 °C
Schaltflache
4-20 mA \li\/ei?sel zur y
9.75 °C unktionsansic
Schaltflache
Durchfluss Menii
v

Funktionsansicht

Gerat lokalisieren
Meldungen
Benutzerebene wechseln

Bild 13: Geréteansicht Eingangsmodul 2Al - 2DI (Beispiel)

@ Die grundlegende Bedienung des Displays finden Sie in der Bedienungsanleitung ,Software fir Display“ ME21.

Symbol Beschreibung

HMIU-Modul Typ ME25

HMIU

Eingangsmodul

n

Ausgangsmodul

ui

Biirkert-System-Bus (biiS)

B & e

Tabelle 8: Symbole im Navigationsbereich
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Bereich

Beschreibung

Informationsleiste

Benennung der angezeigten Ansicht (und des gewahlten Gerits) oder
Gerateart und Gerédtename.

Schaltflachen

Belegung der Schaltflachen sind an der Ansicht angepasst.

z. B. Wechsel der Ansichten, Men, usw.

Benennung und
Anwendungsbereich

Benennung entsprechend der Ansicht.

Anzeige von Prozesswerten, Graphen oder Eingabemdglichkeiten entspre-
chend der gewahlten Ansicht, Gerat oder Funktion.

Navigationsbereich

Auswahl| angeschlossener Geréte oder Auswahl von Funktionen entspre-
chend der gewahlten Ansicht.

Ist nicht in den Detailansichten vorhanden.

Bildlaufleiste

Zeigt die Position auf dem Bildschirm an.

Nur vorhanden, wenn der Inhalt des Navigationsbereichs oder Anwen-
dungsbereichs gréBer als die Bedienoberflache ist.

Taste Beenden ohne Speichern und Wechsel zur Startseite (Desktop 1).
Tabelle 9: Beschreibung Bereiche

9.1.1 Beschreibung der Schaltflachen

S.(.: el Befehl oder Beschreibung S.(.: el Befehl oder Beschreibung

flache flache

Ansicht wechseln.

Nur in Desktop-Ansichten, Gerateansicht
und Detailansichten vorhanden.

Wechsel zur Detailansicht Parameter.

Nur in Funktionsansicht vorhanden.

Ansicht wechseln.

Nur in Desktop-Ansichten, Gerateansicht
und Detailansichten vorhanden.

Zuriick

Ansichten vorhanden.

Wechsel zur Geriteansicht.

Nur in Desktop 1 und Benutzerdefinierte

Abbrechen und Verlassen.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

Wechsel zur Funktionsansicht.

Nur in Gerateansicht vorhanden.

Anderungen tibernehmen (sichern). Eingabe-
maske, Optionsfeld bleibt.

Hinweis: Wird eine Eingabemaske anschlieBend
mit Abbrec.hen verlassen, bleibt eine liber-
nommene Anderung erhalten.

Ment 6ffnen.

Speichern und Verlassen.

Tabelle 10:

Beschreibung Schaltflachen
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9.2 Bedienstruktur

Gerateansicht 11:19:06 Desktop 1 von 1 12:20:47
Gerat XXXX l

@ Standort . .
XXXX Status NA
R w

ST Bremas " 2040
IV | l "
Geriteansicht Startseite (Desktop 1 von x)
I T
A TS A !
| | | |
F— e ————— 4 1 | |
| P | | I I ]
: R | V
1 .
I v I Bearbeitungsmodus an
I . " I .
;  Funktionsansicht - 1 Language setting
I G we | k |- . Controller (HMIU) XXXX 12:21:16 I
~ | erét lokalisieren , Benutzerebene wechseln
S Funktion bas
Q I Meldungen @ ws !
~— | - Eindeutiger Gerétename  XXXX |
e | Benutzerebene wechseln “’""" Stniet
N Display Beschreibung
. I .
3 v - Zuriick @ coe
g Details
= Benutzerebene wechseln
2
[0
(e))
5 K
[5)
= I
kel |
(0]
171 |
(]
9 1
© |
: Controller (HMIU) ~ XXXX 221116 |
ﬂ.f. Diagnose buS (XX ] . Parameter buS (X X} l Wartung baS XX l |
‘g boS-information  Adresse 127 . Grundeinstellungen _ Eindeutiger Gerttename XXX > . > . !
H <> Baudrate 500 kbit/s ‘Standort »> » 4» :
N Con (HMIU) 4P Beschreibur > >
2 Identnummer 334455 I Gruppierung Frwl-li.u:tsmm [ > I > I |
.. Softwareidentnummer 683328 H Logische Gruppe [ > . > . 1
8 Softwareversion 683328 I
@ Hardwareversion 683328 I . . 1
(0] . . R . . .
> Detailansicht 3 Detailansicht 1 Detailansicht 2 :
o Diagnose Parameter Wartung I
«~ T T T |
) |
<+
5 - E = !
N |
S T Ty S & - — — —» Zuriick -4
; Benutzerebene
<§f wechseln
Bild 14: Bedienstruktur
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9.3 Benutzerebene (Benutzerrechte)

9.3.1 Benutzerebene (Benutzerrechte) wechseln

Die Benutzerebene kann der Benutzer in den Ansichten wechseln.

Folgende Benutzerebenen mit entsprechenden Rechten kann der Benutzer wahlen:

Symbol Benutzerebene | Beschreibung

Keine PIN erforderlich

= Kann festgelegte Werte lesen

Benutzer

= Begrenzte Rechte, Werte zu &ndern

Erweiterter PIN erforderlich (Default-PIN: 5678)
Benutzer = Kann festgelegte Werte lesen

= Begrenzte Rechte, Werte zu dndern

Installateur PIN erforderlich (Default-PIN: 1946)

= Kann alle Werte lesen

= Erweiterte Rechte, Werte zu dndern

Biirkert PIN erforderlich
& = Nur fiir Burrkert-Sevice

Tabelle 11:  Benutzerebenen

Benutzerebene wechseln:

. ----» Benutzerebene wechseln ----»

Benutzerebene ----# Anmelden als - - --  Erweiterter Benutzer* >
---- Benutzer wahlen ----» .

Benutzerebene ----# Passwort----0 >

----# PIN einstellen ----+ .
& Die Benutzerebene ist eingestellt und das Symbol erscheint in der Informationsleiste.

* Hier erscheint die ndchst héhere Benutzerebene.

Die gewahlte Benutzerebene ist aktiv bis:

= Der Benutzer die Benutzerebene abmeldet.

= Der Bildschirmschoner aktiv wird.
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9.3.2 Benutzerebene abmelden

Benutzerebene abmelden:

. ----9 Benutzerebene wechseln ----»
Benutzerebene ----# Abmelden ...P>

6 Die Benutzerebene ist der Standardbenutzer.

9.3.3 Passwort (PIN) andern

Passwort andern:

. ----% Benutzerebene wechseln ----
Benutzerebene ----# Passwort d4ndern ,,,>
Passwort éndern ----# Passwort eingeben ----+ 0

----# PIN einstellen.
Passwort dndern ----# Passwort bestatigen ----+ 0
----3 PIN einstellen.

¥ Das Passwort ist geéndert.




Typ ME24 Lot
Konfiguration mit Display Bgo!:.!gg!m!
9.4 Zur Detailansicht Parameter, Wartung oder

Diagnose wechseln

Einstellungen kann der Benutzer nur in den Detailansichten Parameter und Wartung vornehmen.

Schaltflache oder Listenfeld

driicken Befehl oder Beschreibung

— Zur Gerateansicht wechseln.

— Im Navigationsbereich Gerat wéhlen.

Yim Anwendungsbereich werden Prozessdaten des Gerats angezeigt.

. Zur Funktionsansicht wechseln.

oder

Funktionsansicht

XX
XX
XX

Y Das Display zeigt die Funktionsansicht des gewahlten Gerats.

—> Im Navigationsbereich Funktion wéhlen.

Y im Anwendungsbereich werden die Daten der gewahlten Funktion angezeigt.

. Zur Detailansicht wechseln.

oder

Details
XX

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

¥ Das Display zeigt die Detailansicht Parameter der gewéhlten Funktion.

. . Wechsel zu Detailansichten Diagnose, Parameter oder Wartung.

— Einstellungen vornehmen.
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9.5 Buarkert-System-Bus (buS) einstellen

Daten und Einstellungen zum Biirkert-System-Bus fir jedes I/O-Modul.

z. B. Benennung, Identifizierung, Versionen

Input Module 2 Al/ 2 DI 04.04.2014 12:21

Funktion baS

@
Eindeutiger Gerdtename 5648160

Al Standort
A2 Beschreibung 2 Al/2DI Wechsel zur

DIt . Detailansicht
Parameter
DI2

Bild 15: Funktionsansicht biiS, Input-Modul (Beispiel)

Vorgehensweise:

—> Zur Geréateansicht wechseln.

—> Im Navigationsbereich Gerét wahlen.
—> Zur Funktionsansicht wechseln.

—> Im Navigationsbereich buS wéhlen.

Y Das Display zeigt die buS-Funktionsansicht des gewahlten Gerats.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017
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9.5.1

Detailansichten in der Funktion buS

Input Module

Parameter buS

Grundeinstellungen Eindeutiger Geratename
Standort
Beschreibung

Adresse

2 Al/2DI

5648160

2 Al/2DI
83

04.04.2014 12:21

Detailansicht Parameter biiS

Einstellméglichkeit flir anwenderspezifische Daten zur
Geréteidentifizierung.

= Benennung (Beschreibung)
= Standort

= Adresse

» Offnet eine Eingabemaske.

— Einstellungen vornehmen.

Input Module

Diagnose buS

biiS-Informationen Adresse
Baudrate
Modus
biiS-Version
Gerateinformation Geratename
Betriebsdauer

Identnummer

2Al/2DI

83

500 kbit/s

04.04.2014 12:21

biiS-Modus

A.07.07.04

Input Module

53.43 h

564816

Detailansicht Diagnose biS

Darstellung der biiS-Informationen und
Geréateinformationen.

= Adresse und Baudrate

= Geratename und Geréteidentifizierung

= Software-Informationen und Hardware-Informationen
= Gerétetreiberinformation

Keine Anderungen durch Benutzer méglich.

Detailansicht Wartung

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

Input Module 2 Al /2 DI
Wartung buaS (XX vy
9 . Gerit wird neu gestartet (Software-Reset).
Geréat Geriat zuriicksetzen > .
Tabelle 12:  Detailansichten biS
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Lot Typ ME24
!?m[!'iloﬂ!gsevim! Konfiguration mit Display
9.6 Eingangsmodul einstellen

9.6.1 Analogeingang einstellen

Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Parameter wechseln.

— @ Eingangssignal wihlen (Betriebsart).

— @ Name andern, wenn erforderlich.

— @ Physikalische GroBe und Einheit wahlen.

— @ Dem unteren Wert des Eingangssignals den unteren Wert der physikalischen GroBe zuordnen.
— ® Dem oberen Wert des Eingangssignals den oberen Wert der physikalischen GroBe zuordnen.
— ® Ansprechzeit des Filters einstellen.

— @ Warngrenzwerte und Fehlergrenzwerte einstellen.

Zu @: Eingangssignal wahlen (Betriebsart).
Konfigurieren - -- - & Betriebsart - ---# Nicht konfiguriert* P>

Mégliche Auswahl:

@® Nicht konfiguriert
O 4-20mA

O 0-20mA

O o-10v

O o5V

O o2v

----# Eingangssignal wéhlen ----» .
Y Das Eingangssignal ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu @: Name &ndern.

Konfigurieren ----# Name ----# Al1* P> ----# Name einstellen ----» .
¥ Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu ®: Physikalische GroBe und Einheit wahlen.

Konfigurieren --- - Einheit ----# °C* ...p>

---- Werttyp ----» Temperatur®

Mégliche Auswahl:

O Keine Einheit
O Konzentration
O Leitfahigkeit

O Stromstirke

O Durchfluss

D>

g/l, mg/l, pg/l, ppm, ppb
mS/cm, pS/cm
mA, A, nA, pA

I/h, I/min, I/s, m3/h, m3/min, m3/s, USgal/h, USgal/min, USgalls,
Impgal/h, Impgal/min, Impgal/s

O Frequenz mHz, Hz, kHz, MHz

O pH-Wert pH

O Druick Pa, bar, at, atm, Torr, psi

O Spezifischer Widerstand Q-cm, KQ-cm

O Geschwindigkeit m/s, mm/s

® Temperatur K, °C, °F

O Triibung FNU, NTU

O Spannung V, mV, uvV

O Volumen ml, I, m3, fl.oz. (Imp), USgal, Impgal

O Einheiten pro Zeit 1/s, 1/min, 1/h, 1/d

---- Physikalische GroBe wihlen ---- 3 .

----» Einheit----+°C* P>
Mégliche Auswahl:

Die Einheiten erscheinen entsprechend der gewahlten physikalischen GréBe.

----% Einheit wahlen ----» . - .
¥ Die physikalische GréBe und die Einheit sind eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu @: Dem unteren Wert des Eingangssignals den unteren Wert der physikalischen GréBe zuordnen.
Konfigurieren --- - Wert bei 4 mA** ----» 9.99 °C* P>

----» Wert einstellen ----» .
¥ Die Zuordnung ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
** Hier erscheint der untere Wert des eingestellten Eingangssignals. 33
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Zu ®: Dem oberen Wert des Eingangssignals den oberen Wert der physikalischen GroBe zuordnen.
Konfigurieren - - -- » Wert bei 20 mA** ----» 30 °C* P>

----# Wert einstellen ----» .
¥ Dic Zuordnung ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
** Hier erscheint der obere Wert des eingestellten Eingangssignals.

Zu ©: Filteransprechzeit einstellen.

Mit dieser Funktion bestimmt der Benutzer den Dampfungsgrad bei Stromschwankungen oder Spannungs-
schwankungen des Eingangssignals.

Konfigurieren - - -- # Filteransprechzeit ----# 3 s* P>

----# Wert einstellen ----» .

¥ Die Filteransprechzeit ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu @: Warngrenzwerte und Fehlergrenzwerte einstellen.

Mit dieser Funktion bestimmt der Benutzer die Warngrenzwerte und Fehlergrenzwerte fiir das Eingangssignal
und/oder der physikalischen GroBe.

Beispiel fiir die Warngrenzwerte:
Meldungsausloser - - --# Warnungen ---- .
Warnungsausloser - ---# Aktivierungs-Flag ----# Leere Liste >

Méogliche Auswahl:

O Untergrenze

O Obergrenze

O] Elektrische Untergrenze
L] Elektrische Obergrenze
L] Offene Schleife

----3 Aktivierung-Flags aktivieren ---- .

----+ Entsprechend der gewahlten Aktivierung-Flags die Werte unter folgenden Meniis einstellen:
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Warnungsausléser ----# Untergrenze ----# -10 °C* >
Warnungsausléser - - -- # Obergrenze ----# -10 °C* >
Warnungsausldser - - -- # Elektrische Untergrenze ----# 0 mA* >
Warnungsausloser - - -- # Elektrische Obergrenze ----# 0 mA* >

—_—

& Die Warnausloser und Werte sind eingestellt.

- * Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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9.6.2 Analogeingang kalibrieren

Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Mdogliche Kalibrierung der Analogeingange:

= Kalibrierung des Analogeingangs beziiglich einer MessgroBe
= Kalibrierung des Analogeingangs (Strom oder Spannung)

= Kalibrierung des Analogeingangs auf Werkseinstellungen

Kalibrierung des Analogeingangs beziiglich einer MessgroBe

Diese Kalibrierung ersetzt nicht die Kalibrierung des angeschlossenen Geréts.

Kalibrierung - - - - # 2-Punkt-Kalibrierung ---- P>
Der Eingabeassistent startet.

Eingabewert fiir Punkt 1 ----# -10 °C* P>
----% Wert einstellen ----» .

----9 Warten, bis der Messwert sich stabilisiert ---- .

Eingabewert fiir Punkt 2 ----+ -10 °C* P>
----% Wert eingeben ----» .

----»Warten, bis der Messwert sich stabilisiert ----# .

Die berechneten Werte werden angezeigt.

----% Annehmen . oder Ablehnen .

Annehmen:

—_—

Y Die Einstellungen werden tibernommen.
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Ablehnen:

—_—

Y Der Eingabeassistent bricht ab.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert. a5
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Kalibrierung des Analogeingangs (Strom oder Spannung)
Hardware-Kalibrierung - - --# 2-Punkt-Kalibrierung ...>
Der Eingabeassistent startet.

Eingabewert fir Punkt 1 ----# 0 mA* >
----9 Wert einstellen ----» .

----9 Warten, bis der Messwert sich stabilisiert ---- .

Eingabewert fir Punkt 2 ----# 0 mA* >
----% Wert einstellen ----» .

----9\Warten, bis der Messwert sich stabilisiert ---- .

Die berechneten Werte werden angezeigt.

----% Annehmen . oder Ablehnen .

Annehmen:

—_—

% Die Einstellungen werden tbernommen.

Ablehnen:

—_—

Y Der Eingabeassistent bricht ab.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Kalibrierung des Analogeingangs auf Werkseinstellungen

Hardware-Kalibrierung - - - - # Auf Werkskalibrierung zuriicksetzen .,.>

Der Eingabeassistent startet.

—_—

Y Die Einstellungen werden tibernommen.
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9.6.3 Analogeingang auf Werkseinstellungen zuriicksetzen
Benutzerebene: Installateur
—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Werkseinstellung flir Analogeingénge: Eingangssignal 0...10 V

Auf Werkseinstellungen zurlicksetzen .,,>

—_—

¥ Die Einstellungen werden tibernommen.

9.6.4 Digitaleingang einstellen

Benutzerebene: Installateur

— Zur Detailansicht Parameter wechseln.

— @ Betriebsart wihlen.

— @ Name dndern, wenn erforderlich.

— @ Einheit wahlen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.

— @ Mengenzihlereinheit wahlen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.

— ® Ansprechzeit des Filters einstellen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.
— ® K-Faktor einstellen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.

— @ Warngrenzwerte und Fehlergrenzwerte einstellen.

Zu @: Betriebsart wahlen.
Konfigurieren --- -+ Betriebsart ----# Nicht konfiguriert* >

Mégliche Auswahl:

® Nicht konfiguriert
O Binar

O Durchfluss
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---- Betriebsart wahlen ----» .
6 Die Betriebsart ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu @: Name &ndern.

Konfigurieren ----# Name ----+ DI1* D>

----3 Name einstellen ----» .
& Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu ®: Einheit wihlen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.

Konfigurieren - - -- # Einheit ---- & I/s* ...>
----3 Einheit----»1/s* P>

Méogliche Auswahl:

O h

O Wmin

® s

O ma/h

O m3/min
O mars

O usgalh
@) USgal/min
O usgalrs
@) Impgal/h
O Impgal/min
@) Impgal/s

----+ Einheit wahlen ---- .> .
¥ Die Einheit ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu @: Mengenzahlereinheit wahlen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.
Konfigurieren ----# Mengenzéhlereinheit - ---»I* >

Mégliche Auswahl:

O

O ms
@) USgal
O Impgal

---- Einheit wéahlen ----» .
¥ Die Einheit ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu ®: Filteransprechzeit einstellen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.
Mit dieser Funktion bestimmt der Benutzer den Dampfungsgrad bei Messwertschwankungen des Digitaleingangs.

Konfigurieren --- - » Filteransprechzeit ----# 3 s* >

---- Wert einstellen ----» .
¥ Die Filteransprechzeit ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu ®: K-Faktor einstellen. Nur bei Betriebsart Durchfluss aktiv.

Kalibrierung --- - & K-Faktor ----+ 1* >

---- K-Faktor einstellen ----» .
& Der K-Faktor ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu @: Warngrenzwerte und Fehlergrenzwerte einstellen.

Mit dieser Funktion bestimmt der Benutzer die Warngrenzwerte und Fehlergrenzwerte fiir das Eingangssignal
und/oder der physikalischen GroBe.

Beispiel fur die Warngrenzwerte:
Meldungsausléser - ---# Warnungen ----+ P>
Der Eingabeassistent startet.

Warnungsausléser - - --# Aktivierungs-Flags ----# Leere Liste >

Mogliche Auswahl: Betriebsart Durchfluss

O Untergrenze
O Obergrenze

Mdogliche Auswahl: Betriebsart Binary

O Eingang nicht aktiviert
Ol Eingang aktiviert

----+ Aktivierung-Flags aktivieren ---- .

----3 Entsprechend der gewahlten Aktivierung-Flags die Werte in folgenden Meniis einstellen: Nur bei
Betriebsart Durchfluss aktiv.

Warnungsausloser - ---# Untergrenze ----# 0 I/s* >

Warnungsausléser - ---# Obergrenze ----# 0 I/s* P>

L

Y Die Warnungsausléser und Werte sind eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

9.6.5 Mengenzahler zuricksetzen, nur bei Betriebsart
Durchfluss aktiv

Benutzerebene: Installateur

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Mengenzahler zurlicksetzen ...

—

Y Der Mengenzahler ist zurlickgesetzt.
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9.6.6 Digitaleingang kalibrieren, nur bei Betriebsart Durchfluss

Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Méogliche Kalibrierung der Digitaleingénge:
= K-Faktor einstellen
= Einmessen der Durchflussmenge

* Einmessen des Durchflusses

Einmessen der Durchflussmenge zur Ermittlung des K-Faktors.
Kalibrierung - - - - # Menge Teaching ...>
Der Eingabeassistent startet.

Volumeneinheit ----+ ml* P>

----3 Einheit wahlen ----» .

Durchflusseinheit ----# |/h* P>

----3 Einheit wahlen ----» .

—_—

Die Messung startet.

----# Warten, bis Messung beendet ist ----+ .

Referenzmenge ----# 0 ml* >

----9 Wert einstellen ----» .

Der berechnete K-Faktor wird angezeigt.

----3% Annehmen . oder Ablehnen .

Annehmen:

—

¥ Die Einstellungen werden tibernommen.

Ablehnen:

—_—

Y Der Eingabeassistent bricht ab.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Einmessen des Durchflusses zur Ermittlung des K-Faktors.

Kalibrierung - - - - # Durchfluss-Teaching ...
Der Eingabeassistent startet.

Durchflusseinheit ----# [/h* P>

----3 Einheit wahlen ----» .

—_—

Die Messung startet.
----# Warten, bis Messung beendet ist.

Referenzdurchfluss ----+ 0 I/h* P>

----9 Wert einstellen ----» .

—

Der berechnete K-Faktor wird angezeigt.

----3 Annehmen . oder Ablehnen .

Annehmen:

.

Y Die Einstellungen werden tibernommen.

Ablehnen:

—

Y Der Eingabeassistent bricht ab.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

9.6.7 Digitaleingang auf Werkseinstellungen zuricksetzen

Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Werkseinstellung fiir Digitaleingdnge: Betriebsart Binary

Auf Werkseinstellungen zurticksetzen ..

—_—

¥ Die Einstellungen werden tibernommen.
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9.6.8 Simulation eines Prozesswerts am Eingangsmodul

Der Benutzer kann mit dieser Funktion einen eingehenden Prozesswert am Eingangsmodul einstellen.
Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Simulation ----+# Status ----+# Aus* >

----->-wéihlen SEEEE o .

Wert ----+ 30.25 °C* >

----» Wert einstellen ---- .
¥ Die Einstellungen werden tibernommen.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017
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9.7 Ausgangsmodul einstellen

Vor dem Einstellen der Ausgangsmodule zunachst die Einstellungen in den zugeordneten Geréten oder
Eingangsmodulen vornehmen.

9.7.1 Analogausgang einstellen

Benutzerebene: Installateur

— Zur Detailansicht Parameter wechseln.

Eingang (Zuordung) einstellen:

— @ Gerit und Wert wihlen, der dem Analogausgang zugeordnet ist.

— @ Name dndern, wenn erforderlich.

Zu @: Eingang (Zuordnung) einstellen.
Zuordnung - - - - Konfigurieren ...

Der Eingabeassistent startet.
----»None P> ----» Gerdt wihlen* . e .

----3» Al1*™ P ----9 Wert wahlen*™* .-----».

Die gewahlten Einstellungen werden angezeigt.

_—

¥ Das Gerit wird neu gestartet und die Einstellungen tibernommen.

* Die angeschlossenen Geréte erscheinen.
** Der 1. Wert der Liste erscheint hier.
*** Die moglichen Werte des gewahlten Geréts erscheinen.

Zu @: Name &ndern.
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Zuordnung ----# Name ----+ Al1* >

----# Name einstellen ----» .
¥ Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Ausgang einstellen:

— @ Den Wert des Prozesseingangs einstellen, der dem Strom von 4 mA zugeordnet ist.
— @ Den Wert des Prozesseingangs einstellen, der dem Strom von 20 mA zugeordnet ist.
— ® Ansprechzeit des Filters einstellen.

— @ Name andern, wenn erforderlich.

— ® Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wihlen (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).

— ® Diagnose aktivieren: Zum Erkennen einer offenen Stromschleife.

Zu @, @: Wert des Prozesseingangs bei 4 mA und 20 mA einstellen.
Ausgang ----# Wert bei 4 mA ----» -10°C* P>
Ausgang ----+ Wert bei 20 mA ----» 30 °C* P>

----# Wert einstellen ----» .
& Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

v

Bild 16: Strom 4...20 mA in Abhéngigkeit vom Prozesswert

Zu @: Filteransprechzeit einstellen.
Mit dieser Funktion bestimmt der Benutzer den Dampfungsgrad bei Messwertschwankungen des Analogausgangs.

Ausgang - ---# Filteransprechzeit ----# 3 s* P>

----3 Wert einstellen ----» .
Y Die Filteransprechzeit ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu @: Name &ndern.

Ausgang ----# Name ----» AO2* P>

----3 Name einstellen ----» .
¥ Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu ®: Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wahlen (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).

Mit dieser Funktion wéahlt der Benutzer den Wert aus, der bei einer Fehlermeldung ausgegeben wird.
Fehlerbehandlung - ---+# Ausgangswert ----# 22.0 mA* >

Méogliche Auswahl:

O Letzter glltiger Wert
® 220mA

O 205 mA

O 35mA

----% Wert wahlen ----» .
Y Der Ausgangswert zur Fehlerbehandlung ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu ®: Aktvierungs-Flag zur Diagnose aktivieren.
Um eine offene Stromschleife (z. B. Drahtbruch) zu erkennen, muss die Diagnose aktiviert werden.

Diagnose ----# Aktivierungs-Flag - ---# Keine* P>

---- Flag setzen ----» .
¥ Das Aktivierungs-Flag ist gesetzt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017
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9.7.2 Analogausgang kalibrieren

Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Analogausgang mit Eingabeassistenten kalibrieren:
— Am Analogausgang ein Messgerét anschlieBen (z. B. ein Multimeter).
Hardware-Kalibrierung - - -- # Assistent ----# Start .,,>

Der Eingabeassistent startet.

—_—

----» Gemessener Wert ---- 4,24 mA* D>

----# Gemessenen Wert des Messgerits einstellen ---- .

—_—

----# Gemessener Wert ---- 19,91 mA* D>

----» Gemessenen Wert des Messgerits einstellen ----» .

Die gewabhlten Einstellungen werden angezeigt.

—

Y Die Einstellungen werden tibernommen.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Werte fiir Analogausgang manuell einstellen:

Die Werte fuir 4 mA und 20 mA kann der Benutzer manuell in den Menis einstellen.
Hardware-Kalibrierung - - --# Wert fir 4 mA ----+ 4.24 mA* >
Hardware-Kalibrierung - - --# Wert fir 20 mA----# 19,94 mA* D>

---- Wert einstellen ----» .
& Der Wert ist eingestellt.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Analogausgang auf Werkseinstellungen kallibrieren
Hardware-Kalibrierung - - -- # Auf Werkskalibrierung zurlicksetzen ..

Der Eingabeassistent startet.

—

0’ Die Einstellungen werden Gibernommen. 47
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9.7.3 Analogausgang auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen ..

—_—

¥ Die Einstellungen werden tibernommen.

9.7.4 Digitalausgang einstellen

Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Parameter wechseln.

Eingang (Zuordnung) einstellen:

— @ Gerat und Wert wihlen, der dem Digitalausgang zugeordnet ist.

— @ Name andern, wenn erforderlich.

Zu @: Gerat und Wert wihlen, der dem Digitalausgang zugeordnet ist.

Zuordnung - - --# Konfigurieren o,
----» None P ----# Gerit wihlen .-----> .

----» All P ----» Wert wihlen .-----».

Die gewahlten Einstellungen werden angezeigt.

—_—

¥ Das Gerit wird neu gestartet und die Einstellungen tibernommen.

Zu @: Name andern.

Zuordnung ----+ Name ----+ Al1* P>

----# Name einstellen ----» .
& Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Ausgang einstellen:
— @ Betriebsart wihlen.

— @ Einstellungen entsprechend der gewihlten Betriebsart durchfiihren.

Zu @: Betriebsart wihlen:
Ausgang --- - # Betriebsart ----# Nicht konfiguriert* >
Mégliche Auswahl:

® Nicht konfiguriert
O on-of Fir die Ansteuerung von Aktoren mit 2 Zusténden.

OF - Der Zustandswechsel des Ausgangs erfolgt, sobald
eine Schwelle erreicht wird.

O pwMm Schnell: Fur die Ansteuerung eines proportionalen
Magnetventils

Langsam: Fur die Ansteuerung eines
Ein-Aus-Wirkglieds
O Pem Z. B. fur die Ansteuerung einer Pumpe

---- Betriebsart wahlen ----» .

¥ Die Betriebsart ist eingestellt.
Entsprechend der eingestellten Betriebsart erscheinen die erforderlichen Ments.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu @: On-Off
Einstellungen in der Betriebsart On-Off:

— On-Off @ Die Verzégerungsdauer vor dem Umschalten des Ausgangs einstellen.

— On-Off @ Den Ausgang invertieren oder nicht invertieren wihlen.

— On-Off ® Name dndern, wenn erforderlich.

— On-Off @ Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wihlen (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).
— On-Off ® Leistungsabsenkung einstellen (nur bei 4DO PWM 20 kHz).

Zu On-Off @: Verzégerungsdauer vor Umschalten des Ausgangs einstellen.

Ausgang ----# Verzbgerung ----# 0s* P>

----» Zeit einstellen ----» .
¥ Die Verzégerungsdauer ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu On-Off @: Ausgang invertieren.

Ausgang ----# Invertierung ----# Aus* >

B —

Y Der Ausgang ist invertiert.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu On-Off ®: Name zndern.
Ausgang ----# Name ----# DO1 On Off* >

----# Name einstellen ----» .
& Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu On-Off @: Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wihlen (nur wenn zugeordnetes Gert fehlt).
Mit dieser Funktion wahlt der Benutzer den Wert aus, der bei einer Fehlermeldung ausgegeben wird.
Fehlerbehandlung - - -- & Ausgangswert ----# Aus* >

Mégliche Auswahl:

O Letzter glltiger Wert
® Aus

O En

----# Wert wahlen ---- .
Y Der Ausgangswert zur Fehlerbehandlung ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu On-Off ®: Leistungsabsenkung einstellen (nur bei 4DO PWM 20 kHz).

— Leistungsabsenkung aktivieren.
—> Zeit einstellen, nach der die Leistungsabsenkung aktiv wird (max. 10 s).

— Einschaltdauer einstellen (PWM 20 kHz).

'S
Spannung
T1: Zeit bis Leistungsabsenkung aktiv wird
T2: Einschaltdauer (PWM 20 kHz)
— » t
T1 T2

Bild 17: Leistungsabsenkung

Leistungsabsenkung einstellen:

Leistungsabsenkung ----# Status ----# Aus®* >

SEEEE o - wéahlen ---- 3 .

Leistungsabsenkung ----# Leistungsabsenkung nach ----# 300 ms* >

----% Wert einstellen ----» .

Leistungsabsenkung ----# Dutycycle** ----+ 30 %* P>

----# Wert einstellen ---- .
Y Die Leistungsabsenkung ist aktiviert und die Werte sind eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
** Verhéltnis zwischen Einschaltdauer und Periodendauer.
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Zu @: Schwellenwert
Einstellungen in der Betriebsart Schwellenwert:

— Schwellenwert @ Art der Schwelle wahlen: Hysterese oder Fenster.

— Schwellenwert @ Unteren Schwellenwert einstellen.

— Schwellenwert ® Oberen Schwellenwert einstellen.

— Schwellenwert @ Die Verzogerungsdauer vor dem Umschalten des Ausgangs einstellen.

— Schwellenwert ® Den Ausgang invertieren oder nicht invertieren wahlen.

— Schwellenwert ® Name #ndern, wenn erforderlich.

— Schwellenwert @ Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wihlen (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).

— Schwellenwert ® Leistungsabsenkung einstellen (nur bei 4DO PWM 20 kHz).

Schwellenart Hysterese:

nicht invertiert invertiert
Kontakt Kontakt
ON —r ON © >
OFF Lol » Prozesswert OFF Ll o&» Prozesswert
unterer oberer unterer oberer
Schwellenwert Schwellenwert

Schwellenart Fenster:

nicht invertiert invertiert
Kontakt Kontakt
ON o ON e —o—
OFF Le < Prozesswert OFF o » Prozesswert
unterer oberer unterer oberer
Schwellenwert Schwellenwert
Bild 18: Betriebsart Schwellenwert

Zu Schwellenwert @: Schwellenart wahlen.
Ausgang ----+# Schwellenmodus ----# Hysterese* P>

Mégliche Auswahl:

O] Hysterese
O Fenster

----# Schwellenart wéhlen ----+ .
¥ Die Schwellenart ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu Schwellenwert @: Unteren Schwellenwert einstellen.

Ausgang ----# Unterer Schwellenwert ----# 0 I/s* P>

----% Wert einstellen ----» .
¥ Der untere Schwellenwert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu Schwellenwert ®: Oberer Schwellenwert einstellen.

Ausgang ----+# Oberer Schwellenwert ----+ 1,7 I/s* P>

---- Wert einstellen ----» .
& Der obere Schwellenwert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu Schwellenwert @: Untere Verzégerungsdauer einstellen.

Ausgang ----+# Verzbgerung ----# 0s* >

---- Wert einstellen ---- .
¥ Die Verzégerungsdauer ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu Schwellenwert ®: Ausgang invertieren.

Ausgang ----+ Invertierung ----» Aus* P>

- - wiéhlen ----->.

Y Der Ausgang ist invertiert.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu Schwellenwert ®: Name andern.

Ausgang ----# Name ----# DO1 On Off* >

----# Name einstellen ----» .
¥ Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu Schwellenwert @: Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).
Mit dieser Funktion wahlt der Benutzer den Wert aus, der bei einer Fehlermeldung ausgegeben wird.
Fehlerbehandlung - - --# Ausgangswert ----# Aus* >

Mégliche Auswahl:

O Letzter gliltiger Wert
® Aus
O Ein

----# Wert wahlen ----» .
Y Der Ausgangswert zur Fehlerbehandlung ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu Schwellenwert ®: Leistungsabsenkung einstellen (nur bei 4DO PWM 20 kHz).

— Leistungsabsenkung aktivieren.
—> Zeit einstellen, nach der die Leistungsabsenkung aktiv wird (max. 10 s).

—> Einschaltdauer einstellen (PWM 20 kHz).

'

Spannung

T1: Zeit bis Leistungsabsenkung aktiv wird
T2: Einschaltdauer (PWM 20 kHz)

T T2

Bild 19: Leistungsabsenkung

Leistungsabsenkung einstellen:
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Leistungsabsenkung ----# Status ----# Aus* [>
- —
Leistungsabsenkung - - --# Leistungsabsenkung nach ----# 300 ms* >

----# Wert einstellen ----» .

Leistungsabsenkung - - --+# Dutycycle** ----# 30 %* P>

----» Wert einstellen ----» .
¥ Die Leistungsabsenkung ist aktiviert und die Werte sind eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
** Verhéltnis zwischen Einschaltdauer und Periodendauer.
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Zu @: PWM
Einstellungen in der Betriebsart PWM:

— PWM @ Art der PWM wihlen: schnell oder langsam.

Zu PWM @: Art der PWM wahlen.
Ausgang ----# Modus ----# Schnelles PWM* >
Maogliche Auswahl:

® Schnelles PWM
O Langsames PWM

=== Art wahlen ----» .
¥ Die Art der PWM ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Einstellungen bei der Auswahl PWM schnell:

— PWM schnell @ Wert der Ausgangsfrequenz einstellen.
— PWM schnell @ Wert des Prozesseingangs einstellen, der einer PWM von 0 % entspricht.

— PWM schnell ® Wert des Prozesseingangs einstellen, der einer PWM von 100 % entspricht.

— PWM schnell @ Den Ausgang invertieren oder nicht invertieren wihlen.

— PWM schnell ® Name #ndern, wenn erforderlich.

— PWM schnell ® Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wahlen (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).

PWM schnell:
nicht invertiert

Ausgang

4T1 ™ T T
100 % - - —

0 % > t
T2 T2 T2

T1 variiert
T2 = Periode, Konstante = 1/Frequenz

invertiert

Ausgang

100 %

0%

4

T1 T T

e

1=

v

T2 T2 T2

Bild 20: Betriebsart PWM schnell
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Zu PWM schnell @: Ausgangsfrequenz einstellen.
Ausgang ----# Frequenz ----# 2000 Hz* [>

----% Wert einstellen ----» .
¥ Die Ausgangsfrequenz ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PWM schnell @: Wert des Prozesseingangs bei einer PWM von 0 % einstellen.
Ausgang ----# Wert bei 0 % ----+ 0 l/s* >

----» Wert einstellen ----» .
& Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PWM schnell ®: Wert des Prozesseingangs bei einer PWM von 100 % einstellen.
Ausgang ----# Wert bei 100 % ----+ 0 l/s* P>

----» Wert einstellen ---- .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PWM schnell @: Ausgang invertieren.

Ausgang ----# Invertierung ----# Aus* >

----->- wahlen ----» .

Y Der Ausgang ist invertiert.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

Zu PWM schnell ®: Name dndern.

Ausgang ----# Name ----# DO1 Percent* [»>

----# Name einstellen ----» .
& Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu PWM schnell ®: Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).
Fehlerbehandlung - ---# Ausgangswert ----# Fehlerwert* >

Méogliche Auswahl:

O Letater glltiger Wert
® Fehlerwert

----9 Wert wahlen ----» .

Fehlerbehandlung ----# Fehlerwert ----# 0 %* P>

----% Wert einstellen ----» .
Y Die Fehlerbehandlung ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Einstellungen bei Auswahl PWM langsam:
— PWM langsam @ Wert der Periode T2 einstellen.

— PWM langsam @ Minimale Einschaltzeit T1 einstellen.

— PWM langsam ® Wert des Prozesseingangs einstellen, der einer PWM von 0 % entspricht.
— PWM langsam @ Wert des Prozesseingangs einstellen, der einer PWM von 100 % entspricht.
— PWM langsam ® Den Ausgang invertieren oder nicht invertieren wihlen.

— PWM langsam ® Name @ndern, wenn erforderlich.

— PWM langsam @ Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wihlen (nur wenn zugeordnetes Gert fehlt).

PWM langsam:

= nicht invertiert invertiert
Q Ausgang Ausgang
S 4T1 T1 T T1 471 Tt T
e 100 % [ R 100 % [ Frd e
kS ! Pl
&
<
a
S
)
2 0% > t 0 % > t
=l T2 T2 T2 T2 T2 T2
(2] .
3 T1 variiert
L T2 = Periode, Konstante
—
4
@ Bild 21: Betriebsart PWM langsam
8
(%)
a
g Zu PWM langsam @: Wert der Periode T2 einstellen.
§ Ausgang ----+# Periode ----# 60s* P>
. | M
e ----» Wert einstellen ----
)
o,i: & Der Wert ist eingestellt.
N
§ * Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
Pz
<
=

Zu PWM langsam @: Minimale Einschaltzeit T1 einstellen.

Ausgang ----# Minimale Einschaltzeit ----# 0.125s* P>

----» Wert einstellen ---- .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu PWM langsam ®: Wert des Prozesseingangs bei einer PWM von 0 % einstellen.
Ausgang ----# Wert bei 0 % ---- 0* >

----% Wert einstellen ----» .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PWM langsam @: Wert des Prozesseingangs bei einer PWM von 100 % einstellen.
Ausgang ----+# Wert bei 100 % ----+ 100* P>

----» Wert einstellen ----» .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PWM langsam ®: Ausgang invertieren.

Ausgang --- -+ Invertierung - ---# Aus* [>

B e—

Y Der Ausgang ist invertiert.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PWM langsam ®: Name andern.

Ausgang ----# Name ----# DO1 Percent* P>

----# Name einstellen ----» .
¥ Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PWM langsam @: Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).
Fehlerbehandlung - - -- # Ausgangswert - - -- # Fehlerwert* >

Mégliche Auswahl:

O Letzter gliltiger Wert
® Fehlerwert

----% Wert wdhlen ----->.

Fehlerbehandlung - ---# Fehlerwert ----+ 0 %* P>

----» Wert einstellen ---- .
¥ Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu @: PFM
Einstellungen in der Betriebsart PFM:
— PFM @ Maximale Frequenz (1/T2) der Impulse wihlen.

— PFM @ Pulsbreite (T1) wahlen.

— PFM ® Wert des Prozesseingangs einstellen, der der Mindestfrequenz bei 0 % entspricht.

— PFM ® Wert des Prozesseingangs wihlen, der der maximalen Frequenz bei 100 % entspricht.
— PFM ® Den Ausgang invertieren oder nicht invertieren wahlen.

— PFM ® Name dndern, wenn erforderlich.

— PFM @ Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung wihlen (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).

PFM:
nicht invertiert invertiert
Ausgang Ausgang
4+ T1 + T1
100 % [+ - 100 % -
0% i o : I 0% : > t
T2 T2 T2 T2 T2 T2 T2 T2
T1 = Periode, Konstante
T2 variiert
Bild 22: Betriebsart PFM

Zu PFM @O: Maximale Frequenz (1/T2) einstellen.

Ausgang ----# Maximale Frequenz ----# 180 1/min* >

----» Wert einstellen ---- .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PFM @: Pulsbreite (T1) einstellen.

Ausgang ----# Pulsbreite ----+ 0.2 s* >

----» Wert einstellen ----» .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
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Zu PFM ®: Wert des Prozesseingangs bei der Mindestfrequenz von 0 % einstellen.

Ausgang ----# Wert bei 0 % ----+ 0* P>

----# Wert einstellen ----» .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PFM ®: Wert des Prozesseingangs bei der Mindestfrequenz von 100 % einstellen.
Ausgang ----# Wert bei 100 % ----+ 100* >

----» Wert einstellen ---- .
Y Der Wert ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PFM ®: Ausgang invertieren.

Ausgang ----# Invertierung ----# Aus* >

-----»-wéihlen SEEEE o .

Y Der Ausgang ist invertiert.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PFM ®: Name zndern.

Ausgang ----# Name ----# DO1 Percent* P>

----# Name einstellen ----» .
& Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

Zu PFM @: Ausgangswert fiir Fehlerbehandlung (nur wenn zugeordnetes Gerit fehlt).
Fehlerbehandlung - - -- # Ausgangswert - - -- # Fehlerwert* >

Mégliche Auswahl:

O Letzter gliltiger Wert
® Fehlerwert

---- Wert wahlen ----» .
Fehlerbehandlung - - - - » Fehlerwert ----» 0 %* P>

----# Wert einstellen ----» .
¥ Der Name ist eingestellt.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.
61




eyt Typ ME24
burkert SR,
FLUID CONTROL SYSTEMS Konﬁguratlon mit D|Sp|ay

9.7.5 Ausgangsmodul manuell betatigen

Der Benutzer kann mit dieser Funktion einen Wert am Ausgangsmodul einstellen.
Benutzerebene: Installateur

—> Zur Detailansicht Wartung wechseln.

Betriebszustand HAND - - -- % Status ----# Aus* >

----->-wéihlen ----->.

Wert---- 10 mA* D>

---- Wert einstellen ----» .
Y Die Einstellungen werden tibernommen.

* Hier erscheint der bisher eingestellte Wert.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017
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10 ANZEIGEELEMENTE

Die LED-Anzeigeelemente geben Auskunft tiber den Geratestatus.

Anzeigeelement am 1/0-Modul Typ ME24

cC—

LED fiir Geréatestatus (Farben in
Anlehnung an NAMUR NE 107)
Beschreibung siehe Kapitel ,10.7.1"

Bild 23: Anzeigeelement, I/O-Modul, Typ ME24

Anzeigeelement am Display, wenn vorhanden

NAMUR-Leuchtelement

Gerateansicht 24.04.2014 10:25

Gerat XXXX

Standort
Status N/A

Sprache Deutsch
Benutzerebene

IP-Adresse

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

Bild 24: Anzeigeelement, Display
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10.7.1 Anzeige Geratestatus

Die LED fur Geréatestatus und das NAMUR-Leuchtelement wechselt die Farbe in Anlehnung an NAMUR NE 107.

Wenn mehrere Geratestatus gleichzeitig vorliegen, wird der Geratestatus mit der hochsten Prioritat angezeigt. Die
Prioritét richtet sich nach der Schwere der Abweichung vom Regelbetrieb (rote LED = Ausfall = héchste Prioritét).

Statusanzeige in Anlehnung an NE 107, Ausgabe 2006-06-12

Farbe Farbcode Beschreibung Bedeutung

Rot 5 Ausfall, Fehler oder Stérung | Aufgrund einer Funktionsstérung im
Gerat oder an seiner Peripherie ist kein
Regelbetrieb moglich.

Orange 4 Funktionskontrolle Am Gerét wird gearbeitet, der Regel-
betrieb ist daher voriibergehend nicht
moglich.

Z. B. Betriebsart HAND oder
Simulation.

Gelb 3 AuBerhalb der Spezifikation | Die Umgebungsbedingungen oder Pro-
zessbedingungen fir das Gerét liegen
auBerhalb des spezifizierten Bereichs.

Blau 2 Wartungsbedarf Das Gerét ist im Regelbetrieb, jedoch
eine Funktion ist in Kiirze eingeschrankt.

— Gerat warten.

Grin 1 Diagnose aktiv Gerdét ist im fehlerfreien Betrieb. Status-
anderungen werden farblich angezeigt.
Meldungen werden Uber einen evtl.
angeschlossenen Feldbus tbermittelt.

WeiB 0 Diagnose inaktiv Gerét ist eingeschaltet. Statusdnde-
rungen werden nicht angezeigt. Mel-
dungen werden nicht Uber einen evtl.
angeschlossenen Feldbus tibermittelt.

Tabelle 13:  Beschreibung der Farben

Leuchtzustand der LED fiir Geratestatus:

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

Anzeige Beschreibung Bedeutung
Leuchtzu- | Aus Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt.
stand Leuchtet griin Normal Gerét ist im Regelbetrieb.

Blitzen Identifikation Dient zur Identifikation eines Geréts im

biiS-Netzwerk.

Das Gerat wird mit der Software ,Biirkert-
Communicator* oder an einem Display
angewahlt.

Tabelle 14:  Beschreibung des Leuchtzustands fiir Gerétestatus
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11 WARTUNG

11.1 Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBen Wartungsarbeiten.
> Die Wartung darf nur geschultes Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durchfiihren.
> Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.

> Nach der Wartung einen kontrollierten Wiederanlauf gewahrleisten.

11.2 Gerate tauschen

1. SicherheitsmaBnahmen treffen:

- Versorgungsspannung abschalten!

2. Kabel fiir Sensoren und Aktoren entfernen.

—> Wenn das Kabel zur Zugentlastung am Geh&use fixiert ist, Kabel aus Fixierung entfernen.
—> Befestigungsschraube am Deckel des Typs ME24 [6sen.

—> Deckel aufklappen und abnehmen.

—> Anschlussklemme abziehen.

— Push-In-Kontakte an der Anschlussklemme driicken und Adern herausziehen.

Befestigungsschraube
fur Deckel
Deckel
aufgeklappt
Befestigungsschraube
fur Backplane Y I/O-Modul
) Typ ME24
N
Backplane
Typ BEF1
Bild 25: Gerétetausch, 1/0-Modul Typ ME24
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3. 1/0-Modul Typ ME24 von der Backplane Typ BEF1 abziehen.
—> Befestigungsschraube an der Rickseite des Gehauses [6sen und Typ ME24 abziehen.

4. Wechsel der Speicherkarte, wenn erforderlich

Die Speicherkarte ist an der Unterseite des Gerits.

Micro-SIM-Karte

Bild 26: Speicherkarte tauschen, I/O-Modul ME24

Speicherkarte entnehmen:

—> Micro-SD-Karte: Zum Entsperren auf die Kante der eingerasteten Micro-SD-Karte driicken.
—> Speicherkarte herausziehen.

Speicherkarte in das Tauschgerét einsetzen:

Beim Einschieben die Einfiihrrichtung beachten.

—> Speicherkarte in den Kartenhalter des Tauschgerats schieben.
Micro-SD-Karte: Darauf achten, dass die Micro-SD-Karte einrastet.

5. Tauschgerat montieren.

—> Scharnierteil des Typs ME24 in das Gegenstlick der Backplane Typ BEF1 einfligen.

—> Typ ME24 bis zum Anschlag auf Backplane driicken.

—> Befestigungsschraube fiir Backplane anziehen. Maximales Drehmoment 1 Nm.

— Befestigungsschraube am Deckel des Typs ME24 l6sen (Innensechskant 2,5 mm).

—> Deckel aufklappen und abnehmen.

—> Anschlussklemmen herausziehen.

—> Kabel der externen Sensoren und Aktoren durch die Offnung an der Riickseite des Deckels fiihren.

— Adern der externen Sensoren und Aktoren an die Anschlussklemmen anschlieBen (Steckerbelegung siehe
Kapitel ,7.3.1 Steckerbelegung und Verdrahtung*).

— Anschlussklemme wieder aufstecken.
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—> Deckel schlieBen und Befestigungsschraube anziehen. Maximales Drehmoment 1 Nm.

Y Der Typ ME24 ist an die Spannungsversorgung der Backplane Typ BEF1 angeschlossen.

Fixierung der Kabel (Zugentlastung):
Zur Zugentlastung die Kabel mit einem Kabelbinder an der Aussparung fixieren.

I

‘ﬁ. Aussparung zur Fixierung der Kabel
)

{

m~——
Bild 27: Zugentlastung fir Kabel, I/O-Modul Typ ME24

11.3 Speicherkarte tauschen
Das I/0O-Modul ME24 besitzt einen austauschbaren Datenspeicher in Form einer Speicherkarte, auf der sich die
gerétespezifischen Daten befinden.

Bei den Modulen 2A0, 2DO und 4DO ist diese Speicherkarte eine Micro-SD-Karte. Bei dem Modul 2Al, 2Dl eine
Micro-SIM-Karte.

Im Lieferzustand ist die Speicherkarte im Gerét eingesteckt.

Mit der Speicherkarte kénnen spezifischen Daten von Geréten mit gleicher [dentnummer getauscht werden. Z. B.,
um die Daten eines defekten Geréts auf ein neues Gerét zu Ubertragen.

Auf der Speicherkarte sind z. B. die Baudrate, die Adresse und/oder die Konfiguration der Gerateprozesswerte
abgelegt.

Wenn sich beim Neustart gerédtespezifische Daten auf der eingesteckten Speicherkarte sind, tbernimmt das Gerét
diese Daten.

Wenn auf der Speicherkarte keine gerétespezifischen Daten sind, legt das Gerat seine eigenen Daten darauf ab.

HINWEIS!

Fir das Gerat keine Standardspeicherkarte benutzen. Beziehen Sie die Speicherkarte fiir den Typ ME24 tber
Ihre Biirkert-Vertriebsniederlassung.
Siehe Kapitel ,12 Zubehor".

Die Micro-SD-Karte muss mit dem FAT12/16/32-Dateisystem formatiert sein. Ist dies nicht der Fall, wird die
Karte beim Einstecken nicht erkannt.

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017

Speicherkarte tauschen:
Die Speicherkarte ist an der Unterseite des Geréts.

1. SicherheitsmaBnahmen treffen:
- Versorgungsspannung abschalten!
2. 1/0-Modul Typ ME24 von der Backplane Typ BEF1 abziehen.

—> Befestigungsschraube an der Riickseite des Geh&uses |6sen und Typ ME24 abziehen.
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Befestigungsschraube
ftir Backplane

Backplane
Typ BEF1

Bild 28: Gerétetausch, I/0-Modul Typ ME24

3. Speicherkarte entnehmen:

—> Micro-SD-Karte: Zum Entsperren auf die Kante der eingerasteten Speicherkarte driicken.

—> Speicherkarte herausziehen.

Micro-SIM-Karte

Bild 29: Speicherkarte tauschen, I/0O-Modul ME24

4. Speicherkarte in das Gerat einsetzen:

Beim Einschieben die Einfihrrichtung beachten.

—> Speicherkarte in den Kartenhalter des Geréts schieben.
Darauf achten, dass die Speicherkarte einrastet.

5. 1/0-Modul montieren:

—> Scharnierteil des Typs ME24 in das Gegenstiick der Backplane Typ BEF1 einfligen.
—> Typ ME24 bis zum Anschlag auf Backplane driicken.
—> Befestigungsschraube fiir Backplane anziehen. Maximales Drehmoment 1 Nm.

Y Dic Speicherkarte ist getauscht und Typ ME24 mit der Backplane Typ BEF1 verbunden.
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11.4 Fehlerbehebung

Problem Mogliche Ursache MaBnahme

LED leuchtet nicht. Das Gerat wird nicht mit Spannung Gerat mit Spannung versorgen.
versorgt.

LED erlischt periodisch. Die Versorgungsspannung bricht perio- Eine Spannungsversorgung mit aus-
disch zusammen: reichender Leistung verwenden.
Das Gerét fiihrt jeweils einen Reset
durch.
Der Spannungsabfall im Anschlusskabel | Versorgungsspannung erhéhen
ist zu groB. (Achtung: maximal zuldssige

Spannung nicht iiberschreiten).
Den Querschnitt des Kabels erhéhen.
Die Kabellange reduzieren.

LED leuchtet rot. Zugeordnetes Gerat fehlt Zugeordnetes Gerat prufen, z. B.
(nur bei 2A0, 2DO und 4DO PWM defektes Gerét, gestorte buS-Ver-
20 kHz). bindung, keine Versorgungsspannung,
USW.
biiS-Verbindung nicht verfiigbar buS-Netzwerk prufen.
Offene Stromschleife (z. B. Drahtbruch) | Signalleitungen der Analogausginge
erkannt prifen.
(nur am Analogausgang des Moduls 2A0,
2DO).
Tauschgerat tbernimmt Die Gerateidentnummer vom Tausch- Nur Werte zwischen Geraten mit
keine Werte der Speicher- |gerét und dem defekten Gerat ist gleicher Identnummer kdnnen tber-
karte aus dem defekten unterschiedlich. tragen werden.
Gerét. Die Speicherkarte ist defekt. Die Speicherkarte tauschen und
Das Gerét kann keine Werte auf die Spei- | erneut versuchen die Parameter des
cherkarte schreiben. defekten Gerats auf die Speicherkarte

zu Ubertragen. (siehe Kapitel ,11.3
Speicherkarte tauschen®).

Tauschgerat tbernimmt Die EDS-Gerétebeschreibung zwischen | Nur bestehende Werte des defekten

nicht alle Werte der Spei- | Tauschgerat und defektem Gerét ist Geréts konnen auf das Tauschgerét

cherkarte aus dem defekten | unterschiedlich. libernommen werden.

Gerét. Neue Werte des Tauschgeréts mit der
Software ,Birkert-Communicator”
einstellen.

Tabelle 15:  Fehlerbehebung
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12 ZUBEHOR

VORSICHT!

Verletzungsgefahr, Sachschaden durch falsche Teile.

Falsches Zubehor und ungeeignete Ersatzteile konnen Verletzungen und Schaden am Gerat und dessen
Umgebung verursachen.

> Nur Originalzubehor sowie Originalersatzteile der Firma Biirkert verwenden.

Zubehor Bestell-Nr.
biiS-Stick mit Kabel (Buchse M12) 00772551
biiS-Stick-Set (inklusive Netzteil) und Software ,Biirkert Communicator” 00772426
Micro-SD-Karte 00919877
Micro-SIM-Karte 00919902

MAN 1000297452 DE Version: D Status: RL (released | freigegeben) printed: 20.11.2017
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13 VERPACKUNG, TRANSPORT

HINWEIS!

Transportschaden.

Unzureichend geschiitzte Gerate konnen durch den Transport beschadigt werden.
> Gerét vor Nasse und Schmutz geschiitzt in einer stoBfesten Verpackung transportieren.

» Eine Uber- bzw. Unterschreitung der zulissigen Lagertemperatur vermeiden.

14 LAGERUNG

HINWEIS!

Falsche Lagerung kann Schaden am Gerét verursachen.

> Gerét trocken und staubfrei lagern.

> Lagertemperatur —40...+60 °C.

15 ENTSORGUNG

HINWEIS!

Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile.

» Geréat und Verpackung umweltgerecht entsorgen.

> Geltende Entsorgungsvorschriften und Umweltbestimmungen einhalten.

Beachten Sie die nationalen Abfallbeseitigungsvorschriften.
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